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ربات بازرس لوله های کندانسور
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آسیب‌هایوعیوبمعرضدرکارکردحیندرنیروگاهیتجهیزات❖

.می‌گیرندقرارمتفاوتی

اندمانربرآنتاثیروحرارتینیروگاه‌هایدرکندانسورحیاتینقش❖

.سیستم

نیسنگیخساراتبهمنجرمی‌تواندکندانسورآسیب‌هایوعیوب❖

.شودکشورصنایعسایروبرقصنعتبر

ایبازرسی‌هتجهیزات،بهسنگینخسارت‌هایازپیشگیریبرای❖

.استالزام‌آوردوره‌ای

لهتشریح و تعریف مسئ
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چرایی و دلیل مسئله

ROBOTIC

`
کندانسورها و علی الخصوص نوع پوسته و لوله  آنها در معرض 

.خوردگی تنشی ناشی از آب خنک کن قرار دارند

ایجاد ترک های بسیار ریز در لوله های کندانسور، منجر به

.نشتی و توقف ناگهانی نیروگاه می شوند

وله ها و جلوگیری از هدر رفت مالی با کنترل خوردگی، بازرسی به موقع این ل

استفاده از روش مناسب در بازرسی
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موجودهایموانع و محدودیت 

سنگین استفاده از روش هایهزینه های 
سنتی بازرسی

طولانی روش های زمان 
بازرسی قدیمی

نیروی انسانیخطای 

تحریم ها برای خرید وجود 
ربات ها
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راه حل های پیشنهادی

راستفاده از میکرو ربات های چرخدار یا پادار جهت حرکت داخل لوله های کندانسو

استفاده فراوان از این نوع ربات ها در سیستم های جاسوسی و پزشکی

رو ربات هاتشخیص ترک یا حفره دار شدن لوله های کندانسور با استفاده از میک



ربـاتـیـک
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الزامات فنی•

امکان‌سنجی‌استفاده‌از‌میکرو‌ربات‌ها‌جهت‌کاربرد‌

در‌داخل‌لوله‌ها‌و‌انتخاب‌نوع‌مناسب‌آن

کنترل‌حرکت‌ربات

قابلیت‌تراش‌رسوبات‌از‌دیواره،‌تصویربرداری،

پاشش‌آب‌در‌سر‌ربات

تامین‌انرژی‌لازم‌ربات‌برای‌فعالیت

بی‌سیمارسال‌و‌دریافت‌اطلاعات‌بشکل‌


